Produktdatablad

Egenskaper

ATV340D18N4E

Frekvensomriktare, Altivar 340, 18.5 kW, 39
Amp, 380 - 480 V, 3 fas, Ethernet, IP20
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Produktdata

Produktomrade Altivar Machine ATV340
Typ av produkt eller Frekvensomriktare
komponent

Specifik Machine

produktanvandning

Variant

Standardversion

Montagesatt

Skaps montering

Kommunikationsprotokoll

Natverkets antal faser

Ethernet/IP
Modbus TCP
Modbus seriell

3 fas

Frekvens pa
matningsspanning

50..60 Hz +/- 5 %

[Us] driftspanning

Nominell
belastningsstrém

380...480 V- 15...10 %
39,0A

Motoreffekt kW

22 KW for normal drift
18,5 kW for tung drift

Motoreffekt hp

30 Hp for normal drift
25 hp for tung drift

EMC-filter Klass C3 EMC-filter integrerad
IP klass 1P20

Teknisk data

Digital ingangsantal 5

Digital ingangstyp

Programmerbar som puls ingang PTI: 0...30 kHz, 24 V DC (30 V)
Safe torque off DI1...DI5, 24 V DC (30 V), impedans: 3.5 kOhm

Programmerbar

Antal forinstallda hastigheter

16 forinstallda hastigheter

Digitala utgangar

2,0

Diskret utgangstyp

Analoga ingangar

Programmerbar utgang DQ1, DQ2 30 V DC 100 mA

2

Analog ingang

Mjukvara-konfigurerbar strém Al1: 0...20 mA, impedans: 250 Ohm, upplésning 12

bits

Programvarukonfigurerbar temperatursond eller vattennivasensor Al1
Mjukvara-konfigurerbar spanning Al1: 0...10 V DC, impedans: 31.5 kOhm,

upplésning 12 bits

Mjukvara-konfigurerbar spanning Al2: - 10...10 V DC, impedans: 31.5 kOhm,

uppldsning 12 bits

Analoga utgangar

Analog utgangstyp

2

Mjukvara-konfigurerbar spanning AQ1: 0...10 V DC impedans 470 Ohm,

upplésning 10 bitar

Programvarukonfigurerbar strom AQ1: 0...20 mA impedans 500 Ohm, uppl&sning

10 bitar
Rela antal 2
Utgangsspanning <= matningsspanning

Rela utgangstyp

Relautgang R1A

Relautgang R1C, elektrisk besténdighet 100000 cycles

Relautgang R2A

Relautgang R2C, elektrisk besténdighet 100000 cycles
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Denna dokumentation &r inte avsedd som en ersattning for, samt ska inte anvandas for att faststélla hallbarhet eller tillforlitighet hos dessa produkters specifika anvandarapplikationer.

Informationen som tillhandahalls i denna dokumentation innehaller allmanna beskrivningar och/eller tekniska egenskaper avseende produkternas prestanda.
Det ar anvandarens/ installatérens skyldighet att utféra lamplig och fullstandig riskanalys, utvé

ering och testko

Varken Schneider Electric Industries SAS eller nagot av dess filialer eller dotterbolag skall vara ansvariga for missbruk av informationen i detta dokument.


http://www2.schneider-electric.com/sites/corporate/en/products-services/green-premium/green-premium.page

Maximal switchnings strém : 3 Avid 250 V AC pa resistiv last, cos phi = 1 R1C relautgang

: 3 Avid 30 V DC pa resistiv last, cos phi = 1 R1C reldutgang

: 2 Avid 250 V AC pa induktiv last, cos phi = 0,4 och V/H =7 ms R1C relautgang
:2 Avid 30 V DC pa induktiv last, cos phi = 0,4 och V/H =7 ms R1C relautgang
:5 Avid 250 V AC pa resistiv last, cos phi = 1 R2C relautgang

:5 Avid 30 V DC pa resistiv last, cos phi = 1 R2C reldutgang

: 2 Avid 250 V AC pa induktiv last, cos phi = 0,4 och V/H =7 ms R2C relautgang
:2 Avid 30 V DC pa induktiv last, cos phi = 0,4 och V/H =7 ms R2C relautgang

Minsta switchnings strom

: 5 mA vid 24 V DC R1B relautgang
: 5 mA vid 24 V DC R2C relautgang

Fysiskt granssnitt 2-trads RS 485
Typ av kontakt 3 RJ45
Atkomstmetod Slav Modbus RTU

Slav Modbus TCP
Sandningshastighet 4.8 kbit/s

9.6 kbit/s

19.2 kbit/s

38.4 kbit/s
Transmission ram RTU
Antal adresser 1...247

Dataformat

8 bitars, konfigurerbara udda, jamn eller ingen paritet

Typ av polarisering

Ingen impedans

4 kvadrantdrift mojligt

Sann

Asynkronmotor profil

Synkronmotor profil

Variabel vridmomentstandard
Konstant vridmoment standard
Optimerat vridmomentlage

Reluctans motor
Permanentmagnetsmotor

Fororeningsgrad

2 overensstammer med IEC 61800-5-1

Maximal utgangsfrekvens

Accelerations- och retardationsramper

0,599 kHz

S, U eller anpassade
Linjéra justerbar separat fran 0.01...9999 s

Kompensation av efterslapning pa motorn

Kan undertryckas

Justerbar

Inte tillganglig med permanentmagnetsmotor typ
Automatisk oavsett belastning

Switchfrekvens

2...16 kHz Justerbar
4...16 kHz med nedklassningsfaktor

Nominell vaxlingsfrekvens

Bromsning till stillastaende

4 kHz

Genom DC-injektion

Integrerad bromschopper

Sann

Linjestrom

Linjestrom

43,4 A vid 380 V (normal drift)
35,0 A vid 480 V (normal drift)
54,7 A vid 380 V (tung drift)
43,4 A vid 480 V (tung drift)

54,7 A vid 380 V (tung drift)without line choke

43,4 A vid 480 V (tung drift)without line choke

49,9 A vid 380 V (normal drift)med extern linje induktans
40,2 A vid 480 V (normal drift)med extern linje induktans
54,5 A vid 480 V (tung drift)med extern linje induktans
43,5 A vid 380 V (tung drift)med extern linje induktans

Maximal stromstyrka in

54,7 A

Maximal utspanning

480V

Skenbar effekt

33,4 KVA vid 480 V (normal drift)
36,1 kVA vid 480 V (tung drift)

Maximal transient strom

50,6 A under 60 s (normal drift)
59 A under 60 s (tung drift)
62,1 A under 2 s (normal drift)
70 A under 2 s (tung drift)

Elektrisk anslutning

Skruvplint, clamping capacity: 0.2...2.5 mm? for styrning
Skruvplint, clamping capacity: 10...25 mm? fér linjesidan
Skruvplint, clamping capacity: 10...25 mm? fér DC buss
Skruvplint, clamping capacity: 6...25 mm? fér Motor

Kortslutningsstrém 1k3 (Isc)

Baslaststrom vid hég dverbelastning

22 kA
39,0A

Baslaststrom vid lag éverbelastning

46,0 A




Forlusteffekt i W

21 W naturlig konvektion: vid 380 V 4 kHz (tung drift)

410 W forcerad konvektion: vid 380 V 4 kHz (tung drift)
23 W naturlig konvektion: vid 380 V 4 kHz (normal drift)
464 W forcerad konvektion: vid 380 V 4 kHz (normal drift)

Elektrisk anslutning

Skruvplint0.2...2.5 mm?/AWG 24...AWG 12 kontroll:
Skruvplint10...25 mm?/AWG 8...AWG 3 linjesidan:
Skruvplint10...25 mm#AWG 8...AWG 3 DC buss:
Skruvplint6...25 mm?AWG 8...AWG 3 Motor:

Med sakerhetsfunktion Safely Limited Speed (SLS) Sann
Med sakerhetsfunktion Safe brake management Sann
(SBC / SBT)

Med sakerhetsfunktion Safe Operating Stop (SOS) Falsk
Med sakerhetsfunktion Safe Position (SP) Falsk
Med sakerhetsfunktion Safe programmable logic Falsk
Med sakerhetsfunktion Safe Speed Monitor (SSM) Falsk
Med sakerhetsfunktion Safe Stop 1 (SS1) Sann
Med sakerhetsfunktion Safe Stop 2 (SS2) Falsk
Med sakerhetsfunktion Safe torque off (STO) Sann
Med sakerhetsfunktion Safely Limited Position (SLP) Falsk
Med sakerhetsfunktion Safe Direction (SDI) Falsk

Skyddstyp

Termiskt skydd: Motor

Safe torque off: Motor

Motor fas bortfall: Motor

Termiskt skydd: omvandlare

Safe torque off: omvandlare

Overhettning: omvandlare

Overstrém: omvandlare

Overstrdm mellan utgangsfaserna och jord: omvandlare
Overstrém mellan motorfaserna: omvandlare
Kortslutning mellan motorfas och jord: omvandlare
Kortslutning mellan motorfaserna: omvandlare
Motor fas bortfall: omvandlare

DC Bus 6verspanning: omvandlare
Fasoverspanning: omvandlare

Fasunderspanning: omvandlare

Avbrott ingdngsspanning: omvandlare

Overskrider hastighetgrans: omvandlare

Avbrott pa styrkretsen: omvandlare

Bredd 180,0 mm
Hojd 385,0 mm
Djup 249,0 mm
Produktens vikt 10,2 kg

Kontinuerlig utgadngsstrom

Miljs

46 A vid 4 kHz fér normal drift
39 A vid 4 kHz for tung drift

Ho6jd 6ver havet

<= 3000 m nedstampling strom éver 1000m

Driftslage Vertikalt +/- 10 grader
Produktcertifieringar UL[RETURN]CSA[RETURN]TUV[RETURN]EAC[RETURN]CTick
Markning CE
Standarder IEC 61800-3

IEC 61800-5-1

IEC 60721-3

IEC 61508

IEC 13849-1

UL 618000-5-1

UL 508C
Monterings satt Med kylflans

Elektromagnetisk kompabilitet

Elektrostatisk urladdning immunitet test niva 3 éverensstdmmer med IEC
61000-4-2

Stralade radiofrekventa elektromagnetiska falt immunitet test niva 3
overensstammer med IEC 61000-4-3

Elektrisk snabb transient / burst immunitet test niva 4 éverensstammer med IEC
61000-4-4

1.2/50 ps - 8/20 ps immunitet test niva 3 dverensstammer med IEC 61000-4-5
Genomfort radiofrekvens immunitet test niva 3 éverensstammer med IEC
61000-4-6




Miljklass (under drift) Klass 3C3 enligt IEC 60721-3-3
Klass 3S3 enligt IEC 60721-3-3

Maximal acceleration under stétdampning (under 70 m/s? at 22 ms

drift)

Maximal acceleration under vibrationsspanning 5 m/s?at9...200 Hz

(under drift)

Maximal avbéjning under vibrationsbelastning (under 1.5mmat2.9 Hz

drift)

Tillaten relativ luftfuktighet (under drift) Klass 3K5 enligt EN 60721-3

Volym av kylluft 128,0 m3/h

Typ av kylning Forcerad konvektion

Overspanningskategori Class lll

Reglering slinga Justerbar PID regulator

Brusniva 56,7 dB

Fororeningsgrad 2

Omgivningens lufttransportstemperatur -40...70 °C

Omgivningstemperatur vid drift -15...50 °C utan nedklassning (vertikal position)
50...60 °C med nedklassningsfaktor (vertikal position)

Omgivande lufttemperatur for lagring -40...70 °C

Isolation Mellan effektuttag och kontrollanslutningar

Fdérpackningsinformation

Forpackningstyp 1 PCE
Antal i Férpackning 1 1
Foérpackning 1 héjd 29,800 cm
Férpackning 1 bredd 54,800 cm
Foérpackning 1 djup 33,700 cm
Forpackning 1 vikt 11,890 kg
Foérpackningstyp 2 P06

Antal i Férpackning 2 2
Forpackning 2 hojd 75,000 cm
Férpackning 2 bredd 60,000 cm
Férpackning 2 djup 80,000 cm
Forpackning 2 vikt 36,780 kg

Hallbarhetsinformation

Hallbarhetsstatus Green Premium-produkt

REACh-férordning 7

EU RoHS-direktiv Proaktiv 6verensstammelse (produkten utanfér EU RoHS juridiska omfattning)
Kvicksilverfri Ja

RoHS-férordning Kina 7

RoHS-undantagsinformation 7

Miljéupplysning 7]

Cirkulationsprofil 7]

WEEE Produkten maste kasseras pa europeiska unionens marknader enligt specifik

kallsortering och aldrig kasseras i hushallssopor.

Uppgradering Uppgraderade komponenter tillgangliga



https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP1609006EN
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Circularity+Profile&p_Doc_Ref=ENVEOLI1609006EN
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Dimensions Drawings

Dimensions

Views: Front - Left - Rear
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Produktdatablad

Mounting and Clearance

ATV340D18N4E

Clearance

Dimensions in mm

x1

2

23

X1

X2 X3
E E E
100 100 60
Dimensions in in.
X1 X2 X3
5.94 ?3.94 ;.36

Mounting Types

Mounting Type A: Side by Side IP20

Possible, at ambient temperature < 50 °C (122 °F)

Mounting Type B: Individual IP20

1

| €

b

a =z 50 mm (1.97 in.) from 50...60°C, no restriction below 50°C

cccccc
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Connections and Schema

Connections and Schema

Three-phase Power Supply with Upstream Breaking via Line Contactor Without Safety Function STO

Connection diagrams conforming to standards 1SO13849 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in accordance
with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Use relay output R1 set to operating state Fault to switch Off the product once an error is detected.
A1: Drive

KM1 Line Contactor

Q2, Circuit breakers

Q3:

S1: Pushbutton

S2: Emergency stop

T1: Transformer for control part

Three-phase Power Supply With Downstream Breaking via Switch Disconnector
P —
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(1) Use relay output R1 set to operating state Fault to switch Off the product once an error is detected.
A1: Drive
Q1 : Switch disconnector

Lifels ®n | S%g{ 7



Sensor Connection

It is possible to connect either 1 or 3 sensors on terminals Al1.

Control Block Wiring Diagram

RE422, 5Y, 24V

ABI

1 e1m m e e e e v e a | Modbus
VP25

(1)

+ - 10%de

(1) 24V supply (STO)

(2) STO - Safe Torque Off

(38) PTI-Pulse Train In

(4) PTO - Pulse Train Out

(5) Motor Encoder connection
(6) Digital outputs

(7) Digital inputs

(8) Analog output

(9) Analog input

(10) Differential Analog Input
(11) Ethernet port (only on Ethernet drive version)
SWH1 Sink/Source switch

R1A, Fault relay

R1B,

R1C:

R2A, Sequence relay

R2C :

Digital Inputs Wiring

8 LielsOn | Schneider
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Digital Inputs: Internal Supply
Using DISUP Signal
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ATW340
In SRC position DISUP outputs 24 V. In SK position DISUP is connected to 0 V.

Digital Inputs: External Supply

Positive Logic, Source, European Style
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Negative Logic, Sink, Asian Style

5K EXT SAC j m

ATWV340

Digital Inputs: Internal supply
Negative Logic, Sink, Asian Style

ATV 340

Digital Outputs Wiring

LifelsOn | Schneider

Electric



Digital Outputs: Internal Supply
Positive Logic, Source, European Style, DQCOM to +24V

{q

(1) Relay or valve
Negative Logic, Sink, Asian Style, DQCOM to 0V

1

ik
(1) Relay or valve

Digital Outputs: External Supply
Positive Logic, Source, European Style, DQCOM to +24V

24
1

(1) Relay or valve
Negative Logic, Sink, Asian Style, DQCOM to 0V

i

(1) Relay or valve
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Performance Curves

ATV340D18N4E

Open Loop Applications
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Self-cooled motor: continuous useful torque
Force-cooled motor: continuous useful torque
Overtorque for 60 s maximum

Transient overtorque for 2 s maximum
Torque in overspeed at constant power

Closed Loop Applications
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Self-cooled motor: continuous useful torque
Force-cooled motor: continuous useful torque
Overtorque for 60 s maximum

Transient overtorque for 2 s maximum
Torque in overspeed at constant power
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