Produktdatenblatt

Eigenschaften

XUBLAPCNM12

XUB-Optoe. Sen., Einweg-Laser-Lichtschr., Sn

100m, 12-24 V DC, M12

Zusatzmerkmale

Hauptmerkmale

Baureihe

Name der Reihe

Telemecanique Photoelectric sensors XU

Anwendung flr Férdertechnik

Typ des elektronischen
Sensors

Optoelektronischer Sensor

Bezeichnung des XUB

Sensors

Sensorausfiihrung Zylindrisch M18
Erkennungssystem Einweg-Lichtschranke
Material Kunststoff

Typ des Digital
Ausgangssignals

Art des DC
Versorgungsstromkreises

Verdrahtungstechnik 3-drahtig

Diskreter Ausgangstyp PNP

Diskrete 1S/10 programmierbar
Ausgangsfunktion

Elektrische Verbindung 1 Stecker M12
Emission Infrarotlaser Klasse 1 670 nm entspricht IEC 825-1

[Sn] Nennschaltabstand

100 m

Gehausematerial PBT

Objektivmaterial PMMA

Blind-Zone 0 mm

Ausgangstyp Fester Zustand

Status-LED Stromversorgung ein und Lernen: 1 LED (griin)

Stabilitat: 1 LED (rot)

Ausgangsstatus und Anpassungswerkzeug: 1 LED (gelb)

Nennhilfsspannung [UH,nom]

Versorgungsspannungsgrenzen

12-24 VV DC mit Verpolungsschutz

10...30 vV DC

Schaltleistung in mA

<= 100 mA (Uberlast- und Kurzschlussschutz)

Taktfrequenz

Max. Spannungsabfall

1500 Hz

<1,5 V (Status geschlossen)

Leistungsaufnahme 25 mA keine Last
Leistungsaufnahme in W 1TW

Max. Verzdgerung zuerst 80 ms

Max. Verzdégerungsreaktion 0,4 ms

Maximale Verzégerungswiederherstellung 0,4 ms

Einrichten

Produktgewicht

Mit Empfindlichkeitseinstellung

0,078 kg

Bausatz-Zusammensetzung

Sender + Empfanger XUBLAKCNM12T + XUBLAPCNM12R

05.05.2024

Sensors

Es ist die Pflicht eines jeden Nutzers, die entsprechende und vollstandige Risikoanalyse, Bewertung und Tests der Produkte durchzufiihren, mit Hinsicht auf deren spezifischen Anwendungsfall.
Weder TMSS Holding, noch deren Tochtergesellschaften oder Niederlassungen kAflnnen fA%r den schArdlichen Gebrauch verantwortlich oder haftbar gemacht werden.

Dieses Dokument ist kein Ersatz fur die mafigebliche Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte firr spezifische Benutzeranwendung und nicht daher nicht dafiir zu nutzen.

Die Informationen in diesem Dokument enthalten allgemeine Beschreibungen und/oder technische Eigenschaften der Leistungen aller hierin enthaltenen Produkte.



Montage

Produktzertifizierungen CE[RETURN]CSA[RETURN]UL
Umgebungstemperatur bei Betrieb -10...45°C
Umgebungstemperatur bei Lagerung -40...70 °C

Vibrationsfestigkeit

7 gn, Amplitude = +/- 0,75 mm (f = 10...55 Hz) entspricht IEC 60068-2-6

StoRfestigkeit

30 gn (Dauer = 11 ms) entspricht IEC 60068-2-27

Schutzart (IP)

IP67 entspricht IEC 60529 (Doppelisolierung)

Verpackungseinheiten

VPE 1 Art PCE
VPE 1 Menge 1

VPE 1 Héhe 3,4cm
VPE 1 Breite 7,0 cm
VPE 1 Lange 12,8 cm
VPE 1 Gewicht 63,09
VPE 2 Art S02
VPE 2 Menge 35

VPE 2 Héhe 15,0 cm
VPE 2 Breite 30,0 cm
VPE 2 Lange 40,0 cm
VPE 2 Gewicht 2,509 kg

Nachhaltigkeit

Angebotsstatus nachhaltiges Produkt

Green Premium Produkt

FAvr alle Reach RoHS Anfragen kontaktieren Sie

uns unter

sustainability@tesensors.com

Vertragliche Gewahrleistung
Garantie

18 months

Sensors
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Malzeichnungen

XUBLAPCNM12

Abmessungen
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Montage und Abstand

Montage

Anpassen

(1) Den Fokuspunkt des Laserstrahls mit der geriffelten Hiilse einstellen
(2) Auf der Vorderseite des Sensors. Befestigungsschrauben nachziehen

Sensors
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Anschlisse und Schema

Schaltplane

M12-Steckverbinder
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Leistungskurven

Kennlinien

Erfassungskurve (auf unendlich gesetzt)
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Erfassungsbegrenzungskurve
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